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Il convertitore a velocità variabile in c.c. Mentor II, nelle versioni a quadrante singolo o a quattro quadranti con campo di 
corrente da 25 A a 1850 A, è stato progettato e prodotto in conformità alle seguenti norme europee normalizzate, 
internazionali e nazionali:

* Riguarda unicamente il campo di corrente 900 A - 1850 A del Mentor II

Questi prodotti sono conformi alla Direttiva 73/23/CEE sulla Bassa tensione e alla Direttiva 93/68/CEE sulla
Marcatura CE.

Questo convertitore elettronico è stato studiato per essere utilizzato insieme a un motore, a un controllore, 
a componenti per la protezione elettrica e ad altre apparecchiature di tipo appropriato, formando con essi un 
sistema o un prodotto finale completo. L'installazione del convertitore deve essere effettuata esclusivamente 
da un montatore specializzato che abbia una conoscenza approfondita dei requisiti riguardanti la sicurezza e la 
compatibilità elettromagnetica (EMC). All'assemblatore spetta la responsabilità di garantire che il prodotto o il 
sistema finale siano conformi a tutte le normative pertinenti in vigore nel paese di utilizzo del prodotto o del 
sistema stesso. Per ulteriori informazioni sulle norme EMC alle quali il presente convertitore è conforme e per 
le linee guida all'installazione, consultare il manuale del convertitore o la scheda con i dati EMC.

EN60249 Materiali base per circuiti stampati
IEC326-1 Schede con circuiti stampati: informazioni generali per il tecnico delle 

specifiche
IEC326-5 Schede con circuiti stampati: specifiche per schede con circuiti stampati 

su un lato e su entrambi i lati e con fori passanti metallizzati
IEC326-6 Schede con circuiti stampati: specifiche per schede multistrato
IEC664-1 Coordinamento per l'isolamento di apparecchiature comprese in sistemi 

a bassa tensione: principi, requisiti e prove
EN60529 Gradi di protezione assicurati dai contenitori (codice IP)
UL94 Grado di infiammabilità delle materie plastiche
*CSA C22.2 0-M1982 Requisiti generali, Codice elettrico canadese, Parte II
*CSA C22.2 0.4-M1982 Collegamento a massa e messa a terra di apparecchiature elettriche 

(Messa a massa di protezione)
*CSA C22.2 14-M1987 Apparecchiature di controllo industriali
UL508 Standard per le apparecchiature per la conversione di corrente

W. Drury
Executive VP Technology
Newtown

Data: 30 aprile 1998.


	Indice
	Dichiarazione di conformità
	1 Caratteristiche del Mentor II
	1.1 Parametri del Mentor II
	1.2 Sequenza delle fasi di alimentazione
	1.3 Uscita
	1.4 Retroazione della velocità
	1.5 Riferimento di velocità
	1.6 Interfaccia per le comunicazioni seriali
	1.7 Retroazione della corrente
	1.8 Controllo
	1.9 Risoluzione della velocità

	2 Informazioni sulla sicurezza
	2.1 Avvertenza, Attenzione e Nota
	2.2 Sicurezza elettrica - avvertenze generali
	2.3 Progettazione del sistema e sicurezza del personale
	2.4 Limiti ambientali
	2.5 Conformità alle normative
	2.6 Motore
	2.7 Regolazione dei parametri

	3 Introduzione
	3.1 Controllo del motore in c.c.
	3.2 Principi di funzionamento del convertitore a velocità variabile
	3.3 Inversione
	3.4 Controllo
	3.5 Menu
	3.6 Comunicazioni seriali

	4 Dati
	4.1 Specifiche
	4.1.1 Tensione massima di ingresso nel convertitore
	4.1.2 Tensione massima raccomandata del motore
	4.1.3 Tensione di alimentazione in ingresso
	4.1.4 Riferimenti e alimentazioni di uscita
	4.1.5 Temperatura ambiente e umidità
	4.1.6 Riduzione delle prestazioni
	4.1.7 Protezione delle aperture del contenitore

	4.2 Valori nominali
	4.2.1 Corrente, ingresso e uscita
	4.2.2 Fusibili e cablaggio
	4.2.3 Ventilazione e peso
	4.2.4 Perdite
	4.2.5 Reattori di linea raccomandati
	4.2.6 Corrente di campo nominale


	5 Installazione meccanica
	5.1 Dimensioni
	5.2 Montaggio
	5.2.1 Ubicazione
	5.2.2 Ventilazione
	5.2.3 Raffreddamento

	5.3 Raffreddamento e ventilazione
	5.3.1 Dimensioni minime del contenitore
	5.3.2 Superficie per un'efficace conduzione del calore


	6 Collegamenti elettrici
	6.1 Criteri per l'installazione
	6.1.1 Sicurezza
	6.1.2 Rischio di folgorazione!
	6.1.3 Protezione delle aperture
	6.1.4 Aree pericolose
	6.1.5 Messa a terra (messa a massa)
	6.1.6 Messa a terra (a massa) del sistema di controllo
	6.1.7 Ubicazione

	6.2 Collegamenti di alimentazione
	6.2.1 Rotazione del motore
	6.2.2 Soppressione di sovratensioni
	6.2.3 Categoria di sovratensione e soppressione delle sovratensioni transitorie

	6.3 Resistori di carico per la retroazione della corrente
	6.4 Collegamenti dei terminali di controllo
	6.5 Elenco dei terminali
	6.6 Classificazione dei terminali
	6.6.1 Uscite analogiche
	6.6.2 Ingressi analogici
	6.6.3 Uscite digitali
	6.6.4 Ingressi digitali
	6.6.5 Uscite programmabili
	6.6.6 Ingressi programmabili
	6.6.7 Encoder (tachimetro a impulsi) - Riferimento e retroazione


	7 Procedure operative
	7.1 Tastiera e display
	7.1.1 Tastiera
	7.1.2 Display

	7.2 Approntamento del convertitore per il funzionamento
	7.2.1 Collegamento LK1 (ponticello) e interruttori
	7.2.2 Potenziometro RV1

	7.3 Guida introduttiva
	7.3.1 Corrente d'indotto
	7.3.2 Retroazione della velocità
	7.3.3 Corrente di campo
	7.3.4 Indebolimento di campo
	7.3.5 Autotaratura dell'anello di corrente
	7.3.6 Parametri definiti dall'utente


	8 Serie di parametri
	8.1 Modifica dei parametri
	8.1.1 Serie di parametri
	8.1.2 Parametri visibili e nascosti
	8.1.3 Organizzazione
	8.1.4 Modifica
	8.1.5 Accesso ai parametri
	8.1.6 Procedura
	8.1.7 Impostazioni di default

	8.2 Sicurezza
	8.2.1 Accensione
	8.2.2 Sicurezza di Livello 1 per l'accesso ai parametri RW visibili (Figura 8-1)
	8.2.3 Sicurezza di Livello 2 per l'accesso ai parametri RW nascosti
	8.2.4 Abilitazione e inibizione del libero accesso a TUTTI i parametri
	8.2.5 Sicurezza di Livello 3

	8.3 Indice dei parametri
	8.3.1 Elenco dei menu
	8.3.2 Parametri - nomi, campi e valori di default

	8.4 Parametri del Mentor che non possono essere controllati mediante un ingresso analogico
	8.5 Descrizioni dei parametri
	8.5.1 Menu 00: Libreria utente - vedere il Menu 11
	8.5.2 Menu 01: Riferimento di velocità - selezione della sorgente e dei limiti
	8.5.3 Menu 02: Rampe di accelerazione e di decelerazione
	8.5.4 Menu 03: Retroazione della velocità - selezione e anello di velocità
	8.5.5 Menu 04: Corrente - selezione e limiti
	8.5.6 Menu 05: Anello di corrente
	8.5.7 Menu 06 : Controllo di campo
	8.5.8 Menu 07: Ingressi e uscite analogici
	8.5.9 Menu 08 : Ingressi di logica
	8.5.10 Menu 09 : Uscite di stato
	8.5.11 Menu 10 : Logica di stato e informazioni diagnostiche
	8.5.12 Menu 11 : Varie
	8.5.13 Menu 12 : Soglie programmabili
	8.5.14 Menu 13 : Albero elettrico
	8.5.15 Menu 14 Impostazione del sistema plus MD29
	8.5.16 Menu 15: Menu delle applicazioni 1
	8.5.17 Menu 16 : Menu delle applicazioni 2

	8.6 Descrizioni dei parametri avanzati
	8.6.1 Menu 1: Riferimento di velocità
	8.6.2 Menu 02: Rampe
	8.6.3 Menu 03: Selezione della retroazione e anello di velocità
	8.6.4 Menu 04: Selezione della corrente e limiti
	8.6.5 Menu 05: Anello di corrente
	8.6.6 Menu 06: Controllo di campo
	8.6.7 Menu 07: Ingressi e uscite analogici
	8.6.8 Menu 08: Ingressi digitali
	8.6.9 Menu 09: Uscite di stato
	8.6.10 Menu 10: Logica di stato e informazioni diagnostiche
	8.6.11 Menu 11: Varie
	8.6.12 Menu 12: Soglie programmabili
	8.6.13 Menu 13: Albero elettrico
	8.6.14 Menu 14: Impostazione del sistema MD29
	8.6.15 Menu 15 e 16: Menu delle applicazioni
	8.6.16 Impostazione dell'MD24-PROFIBUS-DP
	8.6.17 Impostazione dell'MD25-DeviceNet
	8.6.18 Impostazione dell'MD-IBS (INTERBUS)

	8.7 Diagrammi delle logiche dei menu

	9 Procedure diagnostiche
	9.1 Codici di allarme

	10 Comunicazioni seriali
	10.1 Collegamento al convertitore
	10.2 Regolazioni preliminari del convertitore
	10.3 Percorso del cavo delle comunicazioni seriali
	10.4 Terminazione
	10.5 Componenti dei messaggi
	10.5.1 Caratteri di controllo
	10.5.2 Indirizzo seriale
	10.5.3 Identificazione del parametro
	10.5.4 Campo dati
	10.5.5 Carattere di controllo del blocco (BCC)

	10.6 Struttura dei messaggi
	10.6.1 Dall'host al convertitore
	10.6.2 Dal convertitore all'host

	10.7 Convertitori multipli
	10.8 Numeri interi estesi - modo seriale 4
	10.8.1 Risoluzione

	10.9 Invio di dati
	10.10 Lettura dei dati
	10.10.1 Ripetizione dell'interrogazione
	10.10.2 Parametro successivo
	10.10.3 Parametro precedente
	10.10.4 Numero di parametro non valido
	10.10.5 Carattere di controllo del blocco (BCC)

	10.11 Utilizzo del Mentor in una rete con altri convertitori CT
	10.12 Indirizzamento globale

	11 Opzioni
	11.1 MD29
	11.2 CTNet (MD29AN)
	11.3 Interbus-S (MDIBS)
	11.4 Profibus-DP (MD24)
	11.5 DeviceNet (MD25)
	11.6 Scatola degli I/O
	11.7 Unità di controllo del campo FXM5
	11.7.1 Dati di avviamento dell'FXM5
	11.7.2 Fusibili di protezione
	11.7.3 Corrente di campo massima, versione software V4.3.0 e successive del Mentor II per il controllo digitale


	12 Compatibilità elettromagnetica
	12.1 Nota generale sui dati EMC
	12.2 Immunità
	12.3 Emissioni
	12.4 Filtri raccomandati
	12.4.1 Metodo 1
	12.4.2 Metodo 2
	12.4.3 Filtro raccomandato per il regolatore di campo

	12.5 Emissioni irradiate
	12.6 Costruzione del contenitore
	12.7 Selezione del cavo del motore


	Indice analitico

